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AUTO-CALIBRATION
(requires the V43 firmware or a later version)

2 MODES ARE AVAILABLE FOR THE AUTO-CALIBRATION AND WHEEL CENTERING
FEATURES

During the auto-calibration phase, the racing wheel must come into full contact with the left, then right
stops before moving to the center position.

If the left stop isn't fully reached (e.g. if the internal/external temperature retracts the stop, or mechanical
tolerances increase or reduce friction against the stop), the racing wheel's center position may be slightly
offset by approx. 20 degrees.

In this case, please select the "Slow auto-calibration” mode.

e "OQuick auto-calibration" mode (default mode) :

= the racing wheel briefly touches the left stop before contacting the right stop, then moving to
the center position.

e "Slow auto-calibration"” mode (requires a specific procedure) :
= the racing wheel stays against the left stop for a longer period before contacting the right stop,
then moving to the center position.
The auto-calibration therefore requires a little more time.

You do not need to switch to this mode if the racing wheel's "Quick auto-calibration"” mode (i.e.
the default mode) produces satisfactory results.

Switching to the "Slow auto-calibration mode":

1) Press the racing wheel's "MODE" button while connecting the wheel's USB cable to the PC or PS3
system.

2) Release the button once the USB cable is connected.

3) The racing wheel's "Slow auto-calibration” mode is now active.

(This mode is automatically saved to the system's internal memory; you do not need to repeat the
procedure every time you connect the racing wheel to your PC or PS3 system.)

Reverting to the "Quick auto-calibration" mode (default mode):

1) Connect your racing wheel to your PC or PS3 system, proceeding exactly as described above.
2) The racing wheel's "Quick auto-calibration" mode is now active.

(This mode is automatically saved to the device's internal memory.)

Identifying the saved auto-calibration mode:

- "Quick auto-Calibration" mode: the racing wheel's LED does not change colour after the
calibration procedure.

- "Slow auto-Calibration” mode: the racing wheel's LED briefly changes colour after the calibration
procedure, then reverts to its initial colour.

Notes:

- In both modes, if your racing wheel is located near the left stop before you connect the
device's USB cable, the wheel will automatically move to the center position before the auto-
calibration phase begins.

- The selected auto-calibration mode is active for all of the T500's wheels (GT, F1, etc.).

- The selected auto-calibration mode doesn't alter the racing wheel's other settings (force
feedback intensity, centring speed, etc.).



AUTO-CALIBRATION
(nécessite le firmware V43 ou supérieur)

2 MODES DISPONIBLES POUR L’« AUTO-CALIBRATION »
ET LE CENTRAGE DU VOLANT

Lors de la phase d’Auto-Calibration, le volant a besoin de toucher completement la butée gauche puis la
butée droite avant de se positionner au centre.

Si la butée gauche n’est pas parfaitement touchée (en raison de la température interne/externe qui
rétracte ou non la butée, ainsi que des tolérances mécaniques avec friction + ou - importante sur la
butée), le centre du volant sera légérement décalé d’environ 20°.

Dans ce cas, basculez en mode « Auto-Calibration Lente ».

e Mode « Auto-Calibration Rapide » (mode par défaut) :

= le volant touche rapidement la butée gauche (avant de toucher la butée droite et de se
positionner au centre).

e Mode « Auto-Calibration Lente » (nécessite une procédure) :
= le volant touche plus longtemps la butée gauche (avant de toucher la butée droite et de se
positionner au centre).
La phase d’auto-calibration est donc lIégérement plus longue.

Il n'est pas nécessaire de basculer dans ce mode si votre volant s’auto-calibre parfaitement en
mode Rapide (mode par défaut).

Procédure pour basculer en mode « Auto-Calibration Lente » :

1) Appuyez sur le bouton « MODE » pendant que vous branchez le cable USB du volant sur votre PC ou
sur votre PS3.

2) Relachez le bouton dés que vous avez branché le cable USB.

3) Le volant est désormais en mode « Auto-Calibration Lente ».

(ce mode est automatiquement sauvegardé dans la mémoire interne du systeme = il n’est pas
nécessaire de répéter la procédure a chaque nouveau branchement)

Procédure pour revenir en mode « Auto-Calibration Rapide » (mode par défaut) :
1) Effectuez exactement la méme procédure que précédemment.

2) Le volant est revenu en mode « Auto-Calibration Rapide ».

(ce mode sera alors automatiquement sauvegardé dans la mémoire interne du systéme)

Identifier le mode d’« Auto-Calibration » sauvegarde :

- Mode « Auto-Calibration Rapide » : aprés calibration, la LED du volant ne change pas de couleur.
- Mode « Auto-Calibration Lente » : aprés calibration, la LED du volant change rapidement de
couleur puis revient a sa couleur d’origine.

Remarques :
- Dans ces 2 modes, si, avant de brancher le cable USB, votre volant est tourné trop pres de la

butée gauche, celui-ci se repositionnera automatiquement au centre avant de commencer la
phase d’auto-calibration.

- Le mode d’Auto-Calibration choisi est actif pour toutes les roues du T500 (GT, F1, ...).

- Le mode d’Auto-Calibration choisi ne modifie aucunement les autres parametres du volant
(puissance du ForceFeedback, rapidité du retour au centre, efc...).



AUTO-KALIBRIERUNG

(erfordert die V43 Firmware oder eine spétere Version)

ES SIND 2 MODI FUR DIE AUTO-KALIBRIERUNGS- UND LENKERZENTRIERUNGS-
FEATURES VERFUGBAR

Wahrend der Autokalibrierungsphase muf3 der Rennlenker in vollem Kontakt mit dem linken und dann
dem rechten Stop kommen, bevor dieser sich in die mittige Position bewegt.

Falls der linke Stop nicht vollig erreicht wird (z. B. falls die interne/externe Temperatur den Stop oder
mechanische Toleranzen die Reibung gegen den Stop erhoht oder reduziert), kdnnte die mittige Position
des Rennlenkers um etwa 20% verschoben sein.

In diesem Fall wahlen Sie bitte den "Langsam-Autokalibrierungs-Modus".

e "Schnell-Autokalibrierungs-Modus" (Standardmodus):

= der Rennlenker berihrt kurz den linken Stop, bevor der rechte Stop kontaktet wird und bewegt
sich dann in die mittige Position.

e "Langsam-Autokalibrierungs-Modus" (erfordert eine besondere Vorgehensweise):
= der Rennlenker verweilt lAngere Zeit am linken Stop, bevor der rechte Stop kontaktet wird und
bewegt sich dann in die mittige Position.

Die Autokalibrierung benétigt demnach eine etwas langere Zeit.

Sie brauchen diesen Modus nicht zu wahlen, falls der ,Schnell-Autokalibrierungs-Modus* des
Rennlenkers (Standardmodus) zufriedenstellende Resultate erbringt.

In den "Langsam-Autokalibrierungs-Modus" schalten:

1) Drucken Sie den "MODE" Button des Rennlenkers wahrend Sie das USB-Kabel des Lenkers an den
PC oder das PS3-System anschliel3en.

2) Lassen Sie den Button los, sobald das USB-Kabel angeschlossen ist.

3) Der "Langsam-Autokalibrierungs-Modus" ist nun aktiviert.

(Dieser Modus wird automatisch im internen Speicher gespeichert. Sie brauchen diese Prozedur nicht
bei jedem Anschlul® des Rennlenkers an den PC oder das PS3-System erneut auszufiihren)

Umschalten zum "Schnell-Autokalibrierungs-Modus" (Standardmodus):

1) Schliel3en Sie Ihren Rennlenker an lhren PC oder Ihr PS3-System an und fahren exakt wie oben
beschrieben fort.

2) Der "Schnell-Autokalibrierungs-Modus" des Rennlenkers ist nun aktiviert.

(Dieser Modus wird automatisch im internen Speicher des Gerétes gespeichert)

Identifizierung des gespeicherten Autokalibrierungs-Modus:

- "Schnell-Autokalibrierungs-Modus": Die LED des Rennlenkers wechselt nach der
Kalibrierungsprozedur nicht die Farbe.

- "Langsam-Autokalibrierungs-Modus": Die LED des Rennlenkers wechselt nach der
Kalibrierungsprozedur kurz die Farbe und kehrt dann zur urspringlichen Farbe zurtick.

Anmerkungen:
- In beiden Modi: Falls Ihr Rennlenker, wéhrend Sie das USB-Kabel anschliel3en, sich in der
Nahe des linken Stops befindet, bewegt sich der Lenker automatisch in de mittige Position,
bevor die Autokalibrierung beginnt.
- Der gewahlte Autokalibrierungs-Modus ist bei allen T500 Lenkern aktiv (GT, F1, etc.).
- Der gewahlte Autokalibrierungs-Modus verandert nicht die anderen Einstellungen des
Rennlenkers (Intensitat des Force Feedback, Zentrierungsgeschwindigkeit, etc.).
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AUTOMATISCH KALIBREREN
(hiervoor is firmware V43 of recenter nodig)

ER ZIJN TWEE MODI BESCHIKBAAR VOOR HET AUTOMATISCH KALIBREREN EN
CENTREREN VAN HET STUUR

Tijdens het automatisch kalibreren moet het stuur tegen de linkerstop en daarna tegen de rechterstop
aan draaien voordat het zich in de middenstand zet.

Als het niet helemaal tegen de linkerstop aan draait (vanwege bijvoorbeeld temperatuur- of
weerstandverschillen) dan kan de middenstand er ongeveer 20 graden naast staan.

Selecteer in dat geval de modus "Langzaam automatisch kalibreren”.

e Modus "Snel automatisch kalibreren" (standaardmodus):

= het racestuur draait kort tegen de linkerstop, dan tegen de rechterstop en draait vervolgens
naar de middenstand.

e Modus "Langzaam automatisch kalibreren" (vereist specifieke procedure):
= het racestuur draait tegen de linkerstop en blijft daar langer wachten, dan tegen de rechterstop
en draait vervolgens naar de middenstand.
Deze modus van automatisch kalibreren vergt dus iets meer tijd.

Gebruik deze modus alleen als de modus "Snel automatisch kalibreren" (dit is de
standaardmodus) niet de gewenste resultaten geeft.

Het selecteren van de modus "Langzaam automatisch kalibreren":

1) Houd de "MODE"-knop op het stuur ingedrukt terwijl u de USB-kabel van het stuur aansluit op een pc
of PS3.

2) Laat de knop pas los wanneer de kabel is aangesloten.

3) De modus "Langzaam automatisch kalibreren" van het stuur is nu actief.

(De keuze voor deze modus wordt automatisch opgeslagen in het geheugen van het systeem. U hoeft
deze selectieprocedure dan ook niet te herhalen de volgende keer dat u het stuur aansluit op de pc of
PS3.)

Het selecteren van de modus "Snel automatisch kalibreren" (standaardmodus):

1) Sluit het stuur aan op de pc of de PS3 en volg daarna bovenstaande procedure.

2) De modus "Snel automatisch kalibreren" van het stuur is nu actief.

(De keuze voor deze modus wordt automatisch opgeslagen in het interne geheugen van het stuur.)

Controle van de geselecteerde modus voor automatisch kalibreren:

- Modus "Snel automatisch kalibreren": na een kalibratie verandert de LED van het stuur NIET van
kleur.

- Modus "Langzaam automatisch kalibreren": na een kalibratie verandert de LED van het stuur KORT
van kleur en gaat dan terug naar de oorspronkelijke Kleur.

Opmerkingen:

- Voor beide modi geldt dat als het stuur ver naar links gedraaid is voordat de USB-kabel wordt
aangesloten, het stuur automatisch naar de middenstand draait voordat het automatisch
kalibreren begint.

- De geselecteerde modus voor automatisch kalibreren is actief voor alle sturen uit de T500-
serie zoals de GT en de F1.

- De geselecteerde modus voor automatisch kalibreren heeft geen invloed op de andere
instellingen van het stuur zoals intensiteit van force feedback en centreersnelheid.
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AUTO-CALIBRAZIONE
(richiede il firmware V43 0 una versione piu recente)

PER LE FUNZIONI DI AUTO-CALIBRAZIONE E RICENTRAGGIO DEL VOLANTE, SONO
DISPONIBILI 2 MODALITA'

Durante la fase di auto-calibrazione, il volante deve raggiungere I'estremita sinistra, quindi la destra e
spostandosi infine in posizione centrale.

Qualora non venisse raggiunta I'estrema sinistra (ad esempio se la temperatura interna/esterna fa
ritrarre il punto di arresto, o se la tolleranza meccanica dovesse aumentare o ridurre I'attrito contro il
punto di arresto), la posizione centrale del volante potrebbe slittare leggermente di ca. 20 gradi.

In questo caso, seleziona per favore la modalita "Auto-calibrazione lenta".

e Modalita "Auto-calibrazione rapida" (modalita predefinita) :

= il volante tocca brevemente I'estremita sinistra prima di toccare I'estremita destra, per poi
spostarsi in posizione centrale.

e Modalita "Auto-calibrazione lenta" (richiede una procedura specifica) :
= il volante si ferma per un periodo piu lungo all'estremita sinistra prima di toccare I'estremita
destra, per poi spostarsi in posizione centrale.
L'auto-calibrazione necessita quindi di un po' piu di tempo.
Se la modalita del volante "Auto-calibrazione rapida" (ovvero la modalita predefinita) dovesse
produrre risultati soddisfacenti, non sara necessario passare a guesta modalita.

Passare alla modalita "Auto-calibrazione lenta":

1) Mentre colleghi il cavo USB del volante al PC o alla PS3, premi il pulsante "MODE" del volante.

2) Una volta collegato il cavo USB, rilascia il pulsante.

3) La modalita di "Auto-calibrazione lenta" del volante € ora attiva.

(Questa modalita viene salvata automaticamente nella memoria interna del sistema; non dovrai ripetere
la procedura ogni volta che colleghi il volante al tuo sistema PC o PS3.)

XN

Tornare alla modalita "Auto-calibrazione rapida " (modalita predefinita):

1) Collega il tuo volante al tuo sistema PC o PS3, procedendo cosi come descritto in precedenza.
2) La modalita di "Auto-calibrazione rapida" del volante é ora attiva.

(Questa modalita viene salvata automaticamente nella memoria interna del sistema.)

Identificare la modalita di auto-calibrazione salvata:

- Modalita "Auto-calibrazione rapida": il LED del volante non cambia colore dopo la procedura di
calibrazione.

- Modalita "Auto-calibrazione lenta": il LED del volante cambia brevemente colore dopo la
procedura di calibrazione, dopodiché ritorna al suo colore iniziale.

Note:

- In entrambe le modalita, se, prima di collegare il cavo USB della periferica, il tuo volante si
trovasse vicino all'estremita sinistra, allora il volante si spostera automaticamente in posizione
centrale poco prima che inizi la fase di auto-calibrazione.

- La modalita di auto-calibrazione é attiva per tutti i volanti del T500 (GT, F1, ecc.).

- La modalita di auto-calibrazione selezionata non modifichera le altre impostazioni del volante
(intensita del force feedback, velocita di ricentraggio, ecc.).



CALIBRACION AUTOMATICA
(requiere el firmware V43 o una version posterior)

HAY 2 MODOS DISPONIBLES PARA LAS FUNCIONES DE CALIBRACION AUTOMATICA
Y CENTRADO DEL VOLANTE

Durante la fase de calibracion automatica, el volante de carreras debe girar a fondo hasta el tope
izquierdo y luego hasta el derecho antes de pasar a la posicion central.

Si no llega hasta el tope izquierdo (p. e. si la temperatura interna o externa retraen el tope, aumenta la
tolerancia mecénica o se reduce la friccidn contra el tope), la posicion central del volante de carreras se
puede desplazar ligeramente unos 20 grados aproximadamente.

En este caso, selecciona el modo de "Calibracion automatica lenta".

e Modo de "Calibracién automatica rapida" (modo predeterminado):

= el volante de carreras toca brevemente el tope izquierdo antes de entrar en contacto con el
tope derecho y luego vuelve a la posicién central.

e Modo de "Calibracién automatica lenta" (requiere procedimiento especifico):
= el volante de carreras se queda contra el tope izquierdo durante un periodo mas largo antes de
entrar en contacto con el tope derecho y luego vuelve a la posicién central.
Por consiguiente, la calibracion automéatica requiere un poco mas de tiempo.

No necesitas cambiar a este modo si el modo de "Calibraciéon automatica rapida” del volante de
carreras (es decir, el modo predeterminado) produce resultados satisfactorios.

Cambio al modo de "Calibracion automatica lenta":

1) Pulsa el boton "MODE" del volante de carreras mientras conectas el cable USB del volante al PC o
sistema PS3.

2) Suelta el botdén una vez conectado el cable USB.

3) Ya estéa activo el modo de "Calibracion automatica lenta" del volante de carreras.

(Este modo se guarda automaticamente en la memoria interna del sistema; no necesitas repetir el
procedimiento cada vez que conectes el volante de carreras a tu PC o sistema PS3.)

Vuelta al modo de "Calibracién automética rapida" (modo predeterminado):

1) Conecta el volante de carreras a tu PC o sistema PS3, procediendo exactamente como se describe
arriba.

2) Ya esta activo el modo de "Calibracién automatica rapida" del volante de carreras.

(Este modo se guarda autométicamente en la memoria interna del dispositivo.)

Identificacién del modo de calibracion automatica quardado:

- Modo de "Calibracion automatica rapida": el LED del volante de carreras no cambia de color tras
el procedimiento de calibracion.

- Modo de "Calibracion automética lenta": el LED del volante de carreras cambia brevemente de
color tras el procedimiento de calibracién y luego vuelve a su color inicial.

Notas:

- En ambos modos, si el volante de carreras se encuentra cerca del tope izquierdo antes de
conectar el cable USB del dispositivo, el volante se movera automaticamente a la posicion
central antes de que comience la fase de calibracion automatica.

- EI modo de calibracion automatica seleccionado esta activo para todos los volantes de T500
(GT, F1, etc.).

- EI modo de calibracion automatica seleccionado no altera los demas ajustes del volante de
carreras (intensidad de Force Feedback, velocidad de centrado, etc.).
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CALIBRAGEM AUTOMATICA
(requer aversao V43 do firmware ou posterior)

ESTAO DISPONIVEIS 2 MODOS PARA AS FUNCOES DE CALIBRAGEM AUTOMATICA E
RECENTRAGEM DO VOLANTE

Durante a etapa de calibragem automética, o volante tem de ficar completamente em contacto com os
batentes esquerdo e depois direito antes de se deslocar para a posicao central.

Se o0 batente esquerdo nao for completamente alcancado (por exemplo, se a temperatura
interna/externa diminuir, o batente ou as tolerancias mecénicas aumentardo ou diminuirdo a fricgcdo
contra o batente), a posicao central podera ficar ligeiramente desviada cerca de 20°.

Neste caso, selecione 0 modo "Calibragem automatica lenta".

e Modo "Calibragem automatica rapida" (modo predefinido):

= 0 volante toca brevemente no batente esquerdo antes de ficar em contacto com o batente
direito, deslocando-se em seguida para a posicao central.

e Modo "Calibragem automatica lenta" (requer um procedimento especifico):
= 0 volante mantém-se em contacto com o batente durante mais tempo antes de ficar em
contacto com o batente direito, deslocando-se em seguida para a posi¢éo central.

Como tal, a calibragem automatica demora um pouco mais.

N&o necessita de mudar para este modo se o modo "Calibragem automatica rapida" do volante
(ou seja, 0 modo predefinido) produzir resultados satisfatorios.

Mudar para o modo "Calibragem automatica lenta":

1) Prima o botdo "MODE" do volante quando ligar o cabo USB do volante ao PC ou ao sistema PS3.
2) Solte o botdo assim que tiver ligado o cabo USB.

3) O modo "Calibragem automatica lenta" do volante encontra-se agora ativo.

(Este modo é guardado automaticamente na meméria interna do sistema; ndo necessita de repetir o
procedimento cada vez que ligar o volante ao PC ou ao sistema PS3.)

Reverter para 0 modo "Calibragem automaética rapida" (modo predefinido):

1) Ligue o volante ao PC ou ao sistema PS3, seguindo exatamente os passos descritos acima.
2) O modo "Calibragem automatica rapida" do volante encontra-se agora ativo.

(Este modo é guardado automaticamente na memaria interna do dispositivo.)

Identificar o modo de calibragem automatica guardado:

- Modo "Calibragem automatica rapida": o LED do volante ndo muda de cor ap6s o procedimento
de calibragem.

- Modo "Calibragem automatica lenta": o LED do volante muda de cor por breves instantes apos o
procedimento de calibragem e em seguida reverte para a sua cor inicial.

Notas:

- Em ambos os modos, se o volante estiver situado proximo do batente esquerdo antes de ligar
o cabo USB do dispositivo, o volante deslocar-se-a4 automaticamente para a posi¢ao central
antes de a etapa de calibragem automatica comecar.

- O modo de calibragem automatica selecionado esta ativo para todos os volantes do T500
(GT, F1, etc.).

- O modo de calibragem automética selecionado néo altera as outras definigcbes do volante
(intensidade da forga reativa, velocidade de centragem, etc.).

8



ABTOKAJIUEPOBKA

(mpebyemcsi npowueka eepcuu V43 unu ebiwe)

MMEETCA OBA PEXXUMA ABTOKAITUBPOBKU W LEHTPUPOBAHUA PYNIEBOIO
KOJIECA

Bo Bpemsi npouenypbl aBTOKanMOpoBKN Pyrb AOIMKEH MOMHOCTLIO AOWTM CHa4Yana Ao feBou, 3aTem Ao
npaBoy TOYKM ynopa, nNpexane Yem nepenTy B LLeHTpanbHOe MoMoXeHMe.

Ecnu pynb He aoiaeT NonHOCTLIO A0 NeBOro ynopa (Hanpumep, ec/iu moyka yropa cMecmumcsi 6ruxe
8 pe3synibmame pasHulUbl BHympeHHel U eHewHel memriepamyp uniu mpeHue 8 moyke yrnopa
y8enuYuUmCs unu yMeHbLWUmcs 6criedcmeue mexHorno2uyecKko2o OMKIIOHEeHUSsI), LeHTparnbHoe
nonoXeHune pyneBoro Kkorneca MoxeT ObITb CMeLleHO NpnMepHO Ha 20 rpagycos.
B aTom cny4yae BbiGepuTe pexnm MeaneHHON aBTOKanMobpoBKy.
e Pexum ObICTPON aBTOKANMNOPOBKU (MO YMOJIYaHURO):
= pynb BbICTPO OXOAUT 40 NEBOro yrnopa, 3aTeM 4o NPaBoro yrnopa n nepemellaeTcs B
LEeHTpalribHOE MosoXeHne.
e Pexum meaneHHou aBToKanubpoBku (mpebyemcsi ocobass npouedypa):
= pynb Aorblle OCTaeTcsl B TOYKE F1EBOro yrnopa, 3aTeM OXo4uT 40 NpaBoro ynopa u
nepemeLjaeTcd B LeHTpalibHOE MOJioXXeHne.
B pesynbTate npoueaypa aBTokannbpoBKM 3aHMMAET HECKOSBbKO OOrbLIE BPEMEHM.

MepexoanTb B 3TOT PeXMUM HET HEOOXOAMMOCTU, ECIM B peXxrme BbICTpoi aBTOKannbpoBky pyns
(cTaHgapTHbIV pexum) yaaeTtcs 4OOUTLCS yAOBNETBOPUTENbHLIX PE3YbTaTOB.

MepeknoyeHne B peXxum MeaneHHOU aBTOKanMbpoBKMU:

1) Haxxnmas kHonky MODE Ha pyne, nogkntounte USB-kabenb pynesoro koneca k K nnm koHconm
PS3.

2) OTnycTnTe KHOMKY, Kak Tonbko USB-kabenb 6yaeT NoaKoyeH.

3) Tenepb pynb HaXoANTCHA B peXnme MenreHHON aBToKanmbpoBKy.

(Omom pexxum asmomamu4ecku coxpaHsaemcsi 80 8CMPOEHHOU namMsmu cucmemsbl, Hem
Heobxodumocmu noemopsims amy npoyedypy npu Kaxxoom nodkroYyeHuUU pynesoul cucmemsi K K unu
PS3).

Bo3BpaT K pexxumy 0bICTPOMN aBTOKaNMOPOBKU (PEXUM M0 YMOJIYaHUIO):

1) MNogkntounte pynesyto cuctemy K MK nnmn koHconm PS3 BbieonMcaHHbIM CNOCOGOM.
2) Tenepb pynb HAXOAUTCS B pexrme BbICTPON aBTOKaNnMbpoBKu.

(®mom pexxum aemomamuyecku coxpaHsemcsi 60 8CMpPOEHHOU namsimu ycmpoticmea).

OnpepeneHne COXpaHEHHOro peXxXMmMma aBTOKanMOopPOBKU:

- PEXMM ObICTPOM aBTOKaNIMGpPOBKN: UHAMUKATOP PyNeBON CUCTEMbI HE MEHSAIeT LUBeT rnocne
npouenypbl KanMbpoBku.

- PEeXXMM MeAsIeHHOW aBTOKanmMbpoBKU: MHAMKATOP pPYfieBOM CUCTEMbI Ha KpaTKoe Bpemsi
U3MEeHAEeT UuBeT nocne npouenypbl KaJ'IVI6pOBKVI, 3aTteM BO3BpallaeTCd K nepsoHa4YalribHOMY LIBETY.
[pumeyaHus.

- B 06ounx pexunmax, ecnuv pynb NOBEPHYT Aaneko B CTOPOHY NEBOro ynopa nepea
nogkntovyeHmem USB-kabens, pynb aBToOMaTU4ECKM NepenaeT B LeHTpanbHOE NonoXeHme
nepen Hayanom npoueaypbl aBToKkanMbpoBKu.

- BoibGpaHHbIN pexxum aBToKannbpoBKM akTUBEH ANsi BCeX pyneBbix konec cepum T500 (GT, F1
nnp.).

- BoiBpaHHbIN pexxum aBToKannbpoBKM HE M3MEHSET ApyrMe napameTpbl FOHOYHOMO Pyris
(UHMeHcuBHOCMb cuslo80U 0bpamHoU C8513U, CKOPOCMb 8038palleHusi 8 UeHmparsibHoe
rorioXxeHue u rp.).




AYTOMATH BAOMONOMHZH

(amraireirar uAikoAoyiouiko V43 1) o mpooearn ékdoon)

AIATIOENTAI 2 TPOMOI AEITOYPI'IAZ A TIZ AEITOYPIIEZ THZ AYTOMATHZ
BAOMONOMHZHZ KAI TOY KENTPAPIZMATOZ TOY TIMONIOY

Katd tn @daon NG autdépaTng fabuovounong, 1o aywvioTIKO TIHOVI TTPETTEI va PTACEI HEXPI TO TEAOG TNG
aploTepng dIadpopng, ETTeITa HEXPI TO TEAOG TNG BECIAG DIadPOUNG TTPIV METAKIVNBEI OTNV KEVTPIKA BEoT.
Av TO TINOVI dev @TACEI OTO TEAOG TNG APIOTEPNAG OIABPOUNG (TT.X. AV N ECWTEPIKN/EEWTEPIKY BEpLIoKpaTia
avaoupel 1o TEAOC NS O1adPOUNAC 1 O1 UNXAVIKES avTOXEC QUERTOUV 1 EIWOOUV TNV TPIRN TTavw OTo TEAOC
NS 81adpouNS), N KEVIPIKH BE0N TOU aywvVICTIKOU TIUOVIOU iOwS va EXEl Uia WIKpR uerardmmon mepimou 20
MOipEG.
2€ QUTAV TNV TTEPITITWOT, ETTIAEETE TN AsiToupyia «Apyr autouaTtn Babuovounon».
o Asitoupyia «pRyopn autéuarn Babuovounon» (mposmAsyuévn Asitoupyia) :
= TO AYWVIOTIKO TIMOVI ayyicel yia Aiyo To TEAOG TNG apIoTEPS SIOdPOUAG TTPIV GTACEI OTO TEAOG
TNG O€€IGG DIAdPOUNG, ETTEITA UETAKIVEITAI OTNV KEVTPIKI BEon.
e Asgitoupyia «Apyn autéuarn Babuovounon» (ammairsiral cuykekpipévn diadikagia) :
= TO AYWVIOTIKO TIMOVI JEVEl OTO TEAOG TNG APICTEPHG DIGDPONG YIa JEYOAAUTEPO DIACTNUA TTPIV
@T1doel 01O TEAOG TNG OECIAC DIAdPOWNG, ETTEITA HETAKIVEITAI OTNV KEVTPIKI BEON.
Emouévwg, n autoéparn Babuovounon atraitei Aiyn TepiogdTePn wpA.
Aev xpeialetal va aANGEeTe O€ auTrv TN AEIToupyia av Ta atmroTeAEoUATA TNG AEITOUpPYiag Tou
aywvIoTIKOU TIgoviou «I priyopn autouatn Babuovounon» (dnA. n TTpoeTmIAeypévn AsiToupyia)
€ival IKavoTroInTIKA.
AAAayn o€ AsiToupyia «Apyn autdéparn BaBuovounony:
1) MatAoTe 10 KouuTri «AEITOYPIIA» 0TO aywVvIOTIKO TIMOVI v ouvoEeTe TO KaAwdIo USB Tou Tipoviou
oT1o ouoTtnua Tou PC fj Tou PS3.
2) AprioTe TO KOUUTTI aQoU ouvdéoeTe To KaAwdIo USB.
Twpa, n Asiroupyia «Apyr autdépaTn BaBuovéunon» gival evepyn.
(Autn n Asitoupyia amroBnkederal auTéuara aTnNV EGWTEPIKN UVALIN TOU ouaTAuarog. Asv xpeialeral va
emavaAauBavere n diadikagia KGBe popd TToU GUVOEETE TO aQywVICTIKO TIuOvI aTo ouaTtnua tou PC r Tou
PS3.)
Emrava@opd o1n Asitoupyia «pyopn autéuarn Babuovounon» (mposmiAsyuévn
Agiroupyia):
1) ZuvdéoTe TO aywVvIoTIKG 0ag TIH6VI Je To ouoTtnua Tou PC 1} Tou PS3, TrpoxwpwvTag akpiBwg 6TTwg
TTEPIYPAPETAI TTAPAKATW.
2) Twpa, n Aeitoupyia «MpAiyopn autéuartn Babuovounon» Tou aywvioTIKOU TIMOVIOU €ival EVEPYH.
(Auth n Asitoupyia amoBnKeUETal QUTOLATA OTNV ECWTEPIKI UVAIN TNS CUOKEUNC).
Avayvwpion Tng amofnkeupévng AsiToupyiag autéuarng Baduovoéunong:
- Nermoupyia «FpRyopn autéparn Badupovopunon»: n evdeikTikA Auxvia LED Tou aywvioTikoU
TiJoviou dev aAAdadel xpwpa petd Tn diadikacia Tng fabuovopnong.
- Aeiroupyia «ApyR autopaTn Badpovopnon»: n evoeIkTIKN Auxvia LED Tou aywvioTiKOU TiHovIioU
aAAdadel xpwpa yia Aiyo petd mn diadikaoia Tng Babuovopnong, ETTEITA ETTIOTPEPEI OTO APXIKO TNG
XPWua.
2NUEIWTEIC:
- Kai a1ig U0 AciToupyieg, av TO aywVvIoTIKO TINOVI BpiokeTal KOVTA 0TO TEAOG TNG APIOTEPAS
O1adPOMNAG TTPIV OUVOEDETE TO KaAWOSIO USB TNG ouoKeung, To TIHdVI Ba KivnBei autépaTta otnv
KEVTPIKN BEan TTpIv EeKivijoel N @Aon TNG autopaTng Baduovounong.
- H emAeyuévn Asitoupyia autdéparng Babpovéunong cival evepyn yia 6Aa Ta Tipovia T500 (GT,
F1, K.ATT).
- H emiAeyuévn Asitoupyia autdéparng Babpovounong dev TPOTTOTTOIET TIG UTTOAOITTEG PUBUIOEIG
TOU ayWwVIOTIKOU TIgovIoU (1o0xUG AeiToupyiag force feedback, Taxutnta KEVTPAPIOUATOG, K.ATT.).
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OTOMATIK KALIBRASYON

(V43 donanim yazilimi veya daha yeni siiriimii gerekir)

OTOMATIK KALIBRASYON VE DIREKSIYON MERKEZLEME OZELLIKLERI iCiN 2 MOD
MEVCUTTUR

Otomatik kalibrasyon safhasinda yaris direksiyonu merkez konuma alinmadan 6nce sol durdurucu ve
ardinda sag durdurucuya tam olarak temas etmelidir.

Sol durdurucuya tam olarak ulasilmazsa (6rnegin dahili/harici sicaklik durduruculari geri geker veya
durdurucuya karsi olan siirtiinme mekanik toleranslardan dolayi artar veya azalirsa) yarig
direksiyonunun merkez konumu yaklasik 20 derece hafif sapabilir.

Bu durumda lutfen "Yavas otomatik kalibrasyon" modunu segin.

e "Hizli otomatik kalibrasyon" modu (varsayilan mod) :

= Yaris direksiyonu kisa slreli olarak dnce sol durdurucuya, daha sonra sag durdurucuya temas
eder ve ardindan merkez konuna alinir.

o "Yavas otomatik kalibrasyon" modu (6zel prosedur gerektirir) :
= Yaris direksiyonu sag durdurucuya temas edip merkez konuma alinmadan 6nce daha uzun
sureyle sol durdurucuda kalir.
Bu nedenle otomatik kalibrasyon bir miktar daha fazla zaman gerektirir.

Yaris direksiyonunun "Hizli otomatik kalibrasyon" modu (varsayilan mod) ile tatminkar sonu¢
alinabilirse bu moda gegcmeye gerek kalmaz.

"Yavas otomatik kalibrasyon modu'na gecme:

1) Direksiyonun USB kablosunu PC veya PS3 sistemine baglarken yaris direksiyonunun "MODE"
digmesine basin.

2) USB kablosu baglaninca digmeyi birakin.

3) Yaris direksiyonunun "Yavas otomatik kalibrasyon modu" simdi devrededir.

(Bu mod sistemin dabhili bellegine otomatik olarak kaydedilir; yaris direksiyonunu PC veya PS3 sistemine
her bagladiginizda prosediiri tekrar etmenize gerek yoktur.)

"Hizli otomatik kalibrasyon" moduna donme (varsayilan mod):

1) Yaris direksiyonunuzu tam olarak yukarida anlatildigi sekilde PC veya PS3 sistemine baglayin.
2) Yaris direksiyonunun "Hizli otomatik kalibrasyon modu" simdi devrededir.

(Bu mod aygitin dahili bellegine otomatik olarak kaydedilir.)

Kayith otomatik kalibrasyon modunu tanima:

- "Hizl otomatik kalibrasyon" modu: Kalibrasyon proseduriinden sonra yaris direksiyonunun LED'i
renk degistirmez

- "Yavas otomatik kalibrasyon" modu: Kalibrasyon proseduriinden sonra yarig direksiyonunun LED'i
kisa sureyle renk degistirir ve ardindan baglangi¢ rengine doner.

Notlar:

- Her iki modda da aygitin USB kablosunu baglamadan 6nce yaris direksiyonu sol durdurucuya
yakin konumda ise otomatik kalibrasyon safhasi baglamadan 6nce direksiyon otomatik olarak
merkez konuma gelir.

- Segili otomatik kalibrasyon modu tim T500 direksiyonlari (GT, F1, vb.) icin devrededir.

- Segili otomatik kalibrasyon modu yaris direksiyonunun diger ayarlarini degistirmez (gic geri
beslemesi glicii, merkezleme hizi, vb.).
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